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   مقدمه -١

كار پويا و نياز به سرمايه هاي انساني خلاق و ماهر از يك سو و مسايل و چالشهايي پيش روي جامعه درزمينه فضاي كسب و     

اشتغال بالاخص اشتغال فارغ التحصيلان دانشگاهي از سوي ديگر لزوم توسعه مهارتهاي شغلي و كارآفريني را دوچندان كرده 

اهي افزايش چشمگيري داشته است و كمبود مهارتهاي كافي براي وختگان دانشگآم دانش رشد نرخ اخير سالهاي در  است.

استخدام پذيري و كارآفريني مهمترين چالش فارغ التحصيلان دانشگاهي است. با توجه به آنكه سازمان آموزش فني و حرفه اي 

ار به دانشجويان و فارغ كشور متولي ارائه آموزش هاي مهارتي است و با توجه به ضرورت آموزش مهارتهاي مورد نياز بازار ك

، (TMC) التحصيلان دانشگاهي، دانشگاه بيرجند را بر آن داشت كه با راه اندازي مركز ارتقاء شايستگي هاي حرفه اي دانشجويان

تفاهم نامه همكاري با اداره كل فني و حرفه اي استان با هدف  ١٣٩٧گامي موثر در اين مسير بردارد. لذا در مرداد ماه سال 

هاي فني و تخصصي و حضور فعال تر در فعاليت هاي اقتصادي و اجتماعي كشور، افزايش توانمندي فارغ التحصيلان هارتكسب م

دانشگاهي، ارتقاء صلاحيت هاي حرفه اي، ارائه آموزشهاي كار آفريني به منظور افزايش نگاه كار آفرينانه وتوسعه وبهبود اشتغال 

 .گرديد منعقد پذيري دانشجويان 

دانشگاه بيرجند اولين مركز جوار دانشگاهي كشور است كه در سامانه  (TMC) ز ارتقاء شايستگي هاي حرفه اي دانشجويانمرك

فني و حرفه اي داراي پورتال رسمي مي باشد و ثبت نام دانشجويان به شكل متمركز و سيستماتيك از طريق اين پورتال انجام 

يت خود، موفق به برگزاري دوره مهارت آموزي در رشته كشاورزي شد كه براي مي پذيرد. همچنين اين مركز در شروع فعال

 .گرديد برگزار  اولين بار در سطح كشور

علاوه بر آن كسب مدال طلاي المپياد مهارت كشوري توسط دانشجوي رشته مهندسي برق اين دانشگاه به نام آقاي شمسي نژاد 

  .ابتداي فعاليت از دستاوردهاي بارز مركز جوار مي باشددوره مهارتي در دو ترم  ٣٠و برگزاري بيش از 
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  ساختمان مركز مهارت آموزي و مشاوره شغلي

  

آموختگان دانشگاهي بر پايه سه فرايند اصلي ، توانمندسازي مهارتي دانشجويان و كمك به اشتغال دانشاين مركزهدف اصلي 

 آموزي مورد نياز بازار كار به دانشجويانآموزشي و نهايتاً ارائه خدمات مهارتنيازسنجي مهارتي، ارائه خدمات مشاوره شغلي و 

  .باشدمي
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  گردش كار برگزاري دوره -٢
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   كارگاه تاسيسات -٣

 سردخانه

محصول، براي نگهداري مواد غذايي و افزايش عمر نگهداري آنها و همچنين به منظور افزايش كيفيت عرضه  سردخانه امروزه    

مديريت   سردخانه  توانند با استفاده ازمي به راحتي مواد پروتئيني  و لبنيات  كاربرد فراواني پيدا كرده است. باغداران عرضه كنندگان

عرضه خود را بهينه كرده و سود آوري را افزايش دهند. انواع سردخانه بسته به نوع مواد غذايي و حجم و ابعاد به دسته هاي زير 

 .شوندي ميتقسيم بند

 انواع سردخانه بر اساس دماي كاري

شود. عمده كاربرد سردخانه بالاي صفر نگهداري ميوه و بندي ميدر دو دسته اصلي بالاي صفر و زير صفر تقسيم  سردخانه    

 سردكردن منظور به كه سومي دسته. است ماهي و مرغ و گوشت نگهداري در صفر زير سردخانه كاربرد عمده و   دارو و لبنيات

ردخانه س و شده استفاده بستني نگهداري براي سردخانه، دسته چهارمين. شود ناميده انجماد تونل دارد كاربرد غذايي مواد سريع

  .شوددو مرحله اي ناميده مي

 انواع سردخانه بر اساس حجم و ابعاد

  د:شونسردخانه ها بر اساس حجم و ابعاد به دسته هاي زير تقسيم بندي مي    

 سردخانه اتاقي

 سردخانه متحرك

 سردخانه كانكسي

 سردخانه بزرگ صنعتي

 ساخت سردخانه كوچك

و متوسط بوده و براي نگهداري مواد غذايي در رستورانها، مراكز  ساخت سردخانه كوچك كاربرد سردخانه اتاقي معمولا براي    

ساندويچ   ورت كه يك اتاق درون ساختمان در ابتدا به كمكها كاربرد دارد. به اين صدر باغ توزيع، هتل ها و يا ذخيره ميوه

 .شوندعايقكاري شده و سپس تجهيزات سرمايشي درون آن نصب مي پانل
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 متحرك سردخانه –سردخانه كانكسي 

كه نياز به يك سردخانه كوچك و متوسط وجود داشته باشد ولي فضاي مورد نظر براي نصب آن در يك سوله و يا در صورتي    

شود كه به جاي استفاده از ديوارهاي اتاق، از كانتينر استفاده مي سردخانه كانكسي  فضاي باز باشد، از سردخانه قابل حمل و يا در

 .شودو يا سازه فلزي استفاده مي

 سردخانه بزرگ صنعتي

هاي ارند به طور عادي از اتاقسردخانه هاي بزرگ صنعتي كه معمولا براي ذخيره و انبار مواد غذايي در حجم انبوه كاربرد د    

شوند كه هر اتاق با توجه به نياز سرما دريافت كرده و مواد غذايي به خصوصي در هر اتاق قابل نگهداري بسيار زيادي تشكيل مي

است. انبارهاي مواد غذايي فاسد شدني عمومي شهر كه باغداران بزرگ و يا توزيع كنندگان اصلي گوشت و مرغ محصولات خود 

گيرند. اين انبار ها بسته به شرايط از سيستم فريوني و يا آمونياكي در اين دسته از قرار مي كنند معمولاًدر آن نگهداري مي را

 .كنندبهره گيري مي

 انواع سردخانه بر اساس نوع اتمسفر

 سردخانه كنترل اتمسفر

شود كه نيازمند ايجاد شرايط خاص از نظر تركيب ميسردخانه كنترل اتمسفر براي نگهداري طولاني مدت برخي مواد ساخته     

هوا بند  هواي درون اتاق است. از جمله اين شرايط كاهش غلظت اكسيژن يا اتيلن است. در اين حالت اتاق به صورت كاملاً 

  .شودساخته شده و به دو صورت تركيب هواي سردخانه كنترل مي

 .دهداق به داخل تزريق شده و تركيب هوا را تغيير ميدر نوع اول دي اكسيد كربن از مخزن مجاور ات  –

 .شونددر حالت دوم برخي تركيبات هوا به كمك فيلترهايي خاص از هوا جدا شده و از اتاق خارج مي  –

 .گرددخير افتاده و شرايط براي نگهداري طولاني مدت آنها فراهم ميأبه كمك اين فرآيند فساد برخي مواد غذايي به ت

 معمولي سردخانه

به اين شكل صورت  شود. ساخت سردخانه مواد غذايي عمدتاًدر سردخانه با هواي معمولي فقط دما و رطوبت هوا كنترل مي    

  .گيردمي
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در اين كارگاه آموزش هاي مختلفي در خصوص تاسيسات ساختمان ها و همچنين سيستم هاي حرارتي و برودتي ارائه مي 

نفر از دانشجويان امكان  ١٢ي در اين كارگاه قابل ارائه است كه در هر دوره آموزشي حداقل عنوان آموزش ٢٠شود. بيش از 

  حضور در كلاس را دارند.

  

  

  تاسيساتست آموزشي  

  

    
  

  ست آموزشي سيستمهاي برودتي



    ٧ 
 

  كارگاه مخابرات  -٤

 جراا قابل ساختمان نوري فيبر اجراي و شبكه طراحي و بندي مفصل هاي دوره در كه نوري فيبر به مربوط تجهيزات كليه    

  نفر از دانشجويان امكان حضور در كلاس را دارند. ١٢دوره آموزشي حداقل  در شكل هاي زير مشاهده مي شود. در اين است
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  تجهيزات فيبر نوري

  

  كارگاه معدن -٥

ند چارائه مي شود. بيش از  مختلف تراش سنگ هاي قيمتي و نيمه قيمتي آموزش هايدر كارگاه تراش سنگ هاي زينتي     

  نفر از دانشجويان امكان حضور در كلاس را دارند. ٧عنوان آموزشي در اين كارگاه قابل ارائه است كه در هر دوره آموزشي حداقل 
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  دستگاه تراش سنگ هاي زينتي

  

  ١٢٥دستگاه موتور محك سه نظام سوار 

 ٣٠٠٠وات است. سرعت اين دستگاه  ٢٠٠داراي موتوري با قدرت   DGD-125/2 سنگ روميزي سه نظام دار محك مدل    

ميلي متر  ١٢٥كيلوگرم است و اندازه قطر صفحه يا تيغه آن  ٥,٥درو در دقيقه مي باشد. وزن سنگ روميزي سه نظام دار محك 

  .به سه نظام و صفحه سنباده اشاره كردمي توان  سنگ رو ميزي است. از لوازم همراه اين مدل

ميلي متر مي باشد.  ١٠-١,٥و عمق سوراخ كاري به وسيله آن  DGD-125/2 سايز سه نظام روميزي سه نظام دار محك مدل

ميلي متر محك ميتوان به موتور قدرتمند و توانمند آن اشاره كرد. از ديگر قابليت هاي آن  ١٢٥از ويژگي هاي سنگ روميزي 

ان به گارد محافظ جهت افزايش ايمني كاربر نام برد. صداي اين دستگاه سنگ روميزي هنگام كار كم مي باشد كه يكي مي تو

  .از مزيت هاي ماشين به شمار مي رود

تك سرعته و تك فاز است. همچنين مناسب براي كارهاي سبك و  DGD-125/2 سنگ روميزي سه نظام دار محك مدل

نجاري مي باشد. از ديگر ويژگي هاي اين دستگاه مي توان به پايه هاي پلاستيكي جهت ثابت ماندن صنايعي همچون آهنگري و 

  .از پخش شدن براده ها اشاره كرد جلوگيري براي تلقي محافظ قاب  و كاهش لرزش ابزار حين كار و

اف و يا برداشتن قسمتي ميلي متر مي باشد. از سنگ روميزي محك براي ايجاد نمودن سطح ص١٢٥*٢٠*٢٥ابعاد سنگ آن 

داراي چرخي از جنس سنگي مي باشد كه موجب سايش مي  سنگ زني ماشين بسيار كمي از قطعه كار استفاده مي شود. اين

  .گردد
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 DGD-125/2نظام دار محك مشخصات فني سنگ روميزي سه 

  قدرت  وات ٢٠٠
  سرعت(دور در دقيقه)  ٣٠٠٠

  وزن  كيلو گرم ٥,٥
  صفحه يا تيغهقطر   ميلي متر ١٢٥

  كشور سازنده  ايران
  لوازم همراه  سه نظام و صفحه سنباده

  كد كالا  ١١٠٣٣٠٠
  سايز سه نظام  ميلي متر ١٠-١,٥

  

مي باشد. سنگ سه نظام دار  GDD-125/2 سنگ سه نظام دار محك از قديميترين محصول البرز ابزار است. مدل اين دستگاه

. باشد مي   ميليمتري در يك طرف دستگاه و به همراه يك سه نظام ١٢٥قرص سنگ  وات و داراي يك عدد ٢٠٠محك با توان 

سال پيش اين دستگاه با مارك محك توسط  ٣٥ميليمتر است. بيش از  ١٢٥ قطر به سنباده ديسك يك داراي ديگر طرف در   و

  .البرز ابزار توليد شد. از اين محصول در ساخت و توليد فلزات تزئيني و همچنين تلفيق چوب و رزين كاربرد دارد

  

  

  

  ١٢٥دستگاه موتور محك سه نظام سوار 
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  كارگاه كنترل و ابزار دقيق -٦

به  توانديشده اند كه كاربر م يطراح يطور زاتيتجه هيشده است . كل ليو سنسورها تشك لندرهاياز انواع س كيبخش پنومات    

ز ا لندرهايس يكند. تمام يساز ادهيمجموعه پ يمتفاوت را بر رو يداده و فرايند رييرا براساس نقشه جديد تغ يطراح يراحت

 (ك سنسوري لندريكنار هر س لندرهايباشد. با توجه به نوع س يبه پمپ باد م ازيكدام ن هرتست  يبوده و برا يباد كينوع پنومات

براساس  لندريشوند و عملكرد هر س يوصل م PLCكنترل  ستميقرار داده شده است. اين سنسورها به س )و....  ي، القاي ينور

  .باشد ياز سنسورها م يدريافت دبكيف

  قطعات: ستيل

  يقلم لندريس

  دوسر مگنت ٣*٥ ريش

  دو سر مگنت ٢*٥ ريش

  )يكيمكان كيسر مگنت (تحر كي ٢*٥ ريش

  ييالقا سنسور

  ينور سنسور

  چيسوئ كرويم

  PLCكنترل  ستميس زيم

  مراقبت واحد

  انيكنترل جر ريش

  كيپنومات اتصالات

  مجموعه: يها تيقابل

  يو مراكز آموزش ياستفاده از مجموعه فوق در دانشگاهها در مقطع كارشناس تيقابل

  ساده طراحي
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  و دقت كنترل سادگي

  پذيري انعطاف

  بالا راندمان

  به كمك كارت يو خروج يتعداد ورود يارتقا تيقابل

  يصنعت ديمف يو سنسورها يكياز انواع قطعات پنومات استفاده

  PLCارتباط با  تيقابل

  در صنعت يكاربرد يانواع سنسورها آموزش

  كيكنترل پنومات ميمفاه آموزش

  مختلف يمدارها يطراح جهيست و درنت يقطعات رو ييجابجا تيقابل

  گريد يبرندها يها plc ريارتقا به سا نيوهمچن kinco يها plcآموزش تمام  تيقابل

  يبرق يرهايسنسورها و ش يبند مينوع س آموزش

به رشته مهندسي در اين كارگاه آموزش هاي متنوعي در حوزه هاي ابزار دقيق، كنترل، برنامه نويسي و نرم افزارهاي مرتبط 

  نفر از دانشجويان وجود دارد. ١٢برق، مكاترونيك و .. ارائه مي شود. در هر دوره آموزشي، امكان ارائه خدمات به حداقل 

  



    ١٣ 
 

  

  

 S7 - 300ست آموزشي پي ال سي 



    ١۴ 
 

  

 S7-400ست آموزشي 

 

  ست آموزشي سنسور و كنترل كننده

  



    ١۵ 
 

  

 PLCست هاي آموزشي پيشرفته 

  

  كارگاه الكترونيك  -٧

در اين كارگاه دوره هاي آموزشي مرتبط با تعمير موبايل، لپ تاپ و كامپيوترهاي روميزي و ميكرو كنترلرها ارائه مي شود.     

  نفر است. ١٢حداقل تعداد كارآموزان شركت كننده در هر دوره آموزشي 

  



    ١۶ 
 

 

  ست هاي آموزشي

 

 كلاس هاي آموزشي  

   رباتيك -٨

ابداع شد.  ١٩٢١ني روسيه در سال اروبات هاي جه R. U. Rنويسنده نمايشنامه  kernel capekكلمه ربات اولين بار توسط     

به معني كارگر مي باشد. در نمايشنامه وي نمونه ماشين، بعد از انسان بودن  (robotnik)ريشه اين كلمه، كلمه چك اسلواكي 

و دارا بودن نقاط ضعف و قوت يك انسان معمولي، يك انسان داراي قدرت بسيار زيادي بود كه در پايان نمايشنامه  براي مبارزه 



    ١٧ 
 

ه ان نيز مجسمه محركي ساخته بودند كه نمونه اوليخود استفاده شد البته لازم به ذكر است كه پيش از آن يوناني عليه سازندگان

  ماشيني بوده كه ما امروزه آن را ربات مي ناميم.

تعريف امروزه ربات از نظر عوام مردم وسيله اي است كه اعمالي هوشمندانه شبيه انسان انجام مي دهد در حالي كه فرهنگ و 

سيله خودكاري كه قادر به انجام اعمالي است كه معمولا به انسان يك دستگاه يا يك و"كند:بستر ربات را اين گونه تعريف مي

ها نبست داده مي شود و يا مجهز به قابليتي است كه شبيه هوش بشري است در اين راستا دانشمندان سعي بر آن دارند ربات 

  ليت هاي كامل يك انسان برسندباتي با قابررق مختلف نياز هاي انسان را براورده سازند و در نهايت به طهايي بسازند كه به 

  قوانين رباتيك مطرح شده توسط آسيموف چنين است:

  ربات ها نبايد هيچگاه به انسان ها صدمه بزنند

  ربات ها بايد دستورات انسان ها را بدون سرپيچي از قانون اول اجرا كنند

  ربات ها بايد بدون نقص قانون اول و دوم از خود محافظت كنند

  ي هستند:لسه قسمت اصربات ها داراي 

  مغز كه معمولا يك سيستم داراي پردازنده است.    

  خ دنده ها و...چرسيستم محرك و بخش مكانيكي شامل بدنه، موتور، گريبكس، 

  سنسور كه مي تواند از انواع بينايي، صوتي، تعيين دما، تشخيص نور، تماسي يا حركتي باشد.

  

  pumaانسان پوما  رخان و شبهچآشنايي با ربات هاي صنعتي 

  مي باشد. "ماشين برنامه پذير يونيورسال براي مونتاژ "يا  "بازوي ماهر چند منظوره قابل برنامه نويسي"پوما مخفف     

PUMA 

Programmable Universal Manipulation Arm 

Programmable Universal Machin for Assembly 

  تاريخچه 

در بخش رباتيك شركت يونيورسال تكميل و ساخته شد. اولين مشتري اين ربات،  ١٩٧٨در سال اولين بار، ربات صنعتي پوما     

شد با اتمام ليسانس آن،  تنها توسط يونيورسال توليد مي ١٩٨٦كمپاني جنرال موتور بود. بازوي ماهر هنرمند پوما تا سال 

سط وستينگهاوس به كمپاني سوئيسي استيبالي فروخته اين پروژه تو ١٩٨٨كي نيز به توليد آن مشغول شد. در سال شركت كاوازا
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 ٥٦٠شد. مدل پوما  ٩٠دستگاه از اين ربات در سال هاي دهه  ١٥٠٠شد. بخش مهندسي رباتيك نوكيا موفق به ساخت، حدود 

تيك تشكيلات كنترل، ربا ٢٠٠٢فروخت. در سال  ١٩٩٠بيشترين مشتري را داشت. نوكيا بخش مهندسي رباتيك خود را در سال 

  جوشكاري ، جنرال موتور ، اولين نمونه اصلي ربات پوما را به موسسه اسميتسون موزه ملي آمريكا هديه داد. ٩٨٠و 

  پوما چيست

  مي باشد( يعني داراي سه مفصل از نوع دوراني باشد)پوما مي گويند RRRبه هر بازوي صنعتي كه داراي ساختار    

ان، بازوي ماهر چرخان، بازوي ماهر آرنجي ، بازوي رباتيك مفصلي و.... همگي نام هاي بازوي ماهر هنرمند بازوي ماهر شبه انس

  وما مي باشند.پديگر 

 درجات آزادي 

وضعيت جسم است. براي دسترسي به هر نقطه در  ندرجات آزادي به معناي حداقل تعداد مختص لازم براي مشخص كرد    

فضا به سه درجه آزادي نيازمنديم. همچنين براي جهت گيري ابزار در صفحه به يك درجه آزادي و براي جهت گيري ابزار در 

يتي مي فضا به سه درجه آزادي ديگر نيازمنديم. بازو پوما با داشتن سه محور، داراي سه درجه آزادي براي رفتن به هر موقع

باشد. معمولا به انتهاي بازو پوما، مچ كروي نصب مي گردد. اين مچ به ربات پوما توانايي جهت گيري با سه درجه آزادي را مي 

درجه آزادي مي باشد كه به ربات قابليت مانور بسيار بالايي  ٦دهد. بنابراين ربات پوما(بازو چرخان به همراه مچ كروي داراي 

  به هر نقطه اي حركت كند و ابزار را در هر جهتي قرار دهد.ند او مي تو مي دهد

  ويژگي ربات پوما

اتصال سه رابط لولايي پي در پي با محور هاي عمودي و موازي، ساختار شبيه دست انسان را به اين ربات مي دهد. به همين    

حركت، در يك فضاي فشرده، را فراهم مي  دليل به آن، بازوي ماهر شبه انساني مي گويند. اين تركيب يك فضاي بزرگ آزادي

  سازد. سرعت، دقت و چالاكي اين ربات از جمله مزايايي مي باشد كه اين طرح را جذاب و مورد پسند عموم قرار مي دهد.

  

  مقايسه پوما و ربات هاي صنعتي ديگر

باشند و همچنين موتور هاي مفصل هاي لولايي نسبت به مفصل هاي كشويي داراي قيمت كمتر و ساخت راحت تر مي     

الكتريكي دوراني نسبت به موتور هاي الكتريكي خطي و جك هاي هيدروليكي و نيوماتيكي داراي قيمت كمتر و كنترل پذيري 

بيشتري مي باشند. ربات صنعتي پوما به علت استفاده از مفاصل لولايي و موتورهاي دوراني داراي سرعت و دقت بيشتر و قيمت 



    ١٩ 
 

درصد ربات هاي  ٧٠ه ساير ربات هاي صنعتي داراي جايگاه ويژه اي در صنعت مي باشد. اين تفاوت وقتي بدانيم كمتر نسبت ب

  صنعتي از اين نوع مي باشند بيشتر آشكار مي شود.

  كاربرد هاي ربات هاي صنعتي پوما

ي، جراحي هاي پزشكي، نمونه مونتاژ، بسته بندي، جوشكاري، رنگ پاشي، برش، تراشكاري، جابجايي محصول،  بسته بند   

 گيري، پوليش كاري، كنترل كيفيت، امنيتي و...

  )DX-51ربات ( يو آموزش يشگاهيآزما زيتجه

  محصول : يها تيقابل

  ساده و قابل دسترس يسيكدنو يدارا 

  فالو كند REALTIMEو  كيرا بطور اتومات گريربات، ربات د كيكه  يهمكار شدن به صورت تيقابل 

  MATLABو  ARM يبا نرم افزارها ييآشنا تيقابل 

  كنترل ستميو با س گريشدن رابطه ربات با ربات د رلسيوا تيقابل 

  VIRTUAL REALITY تيقابل 

  درجه ٢٧٠حدود  J0ربات در  يچرخش يو فضا يدرجه آزاد ٥ يدارا 

  متر يسانت ٨٠تا  ٦٠حدود  يكار يابعاد ربات در فضا 

  ARMپروسسور  يدارا 

  گشتاور در موتورها دبكيف يدارا 

  درجه ٣٦٠ - ٠موتورها در حدود  يحركت ي هيزاو 

  يواقع يو ربات ها وتريشده در كامپ يساز هيمشاهده كار همزمان ربات شب تيقابل

  يساز هيحركت ربات به صورت آسان در نرم افزار شب رييتغ تيقابل 

  يفوق الذكر به انتخاب مشتر وهيربات) به هردو ش ٥از  شي(تا ب يهمكار اي يكار به صورت انفراد تيقابل 
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  مورد استفاده قرار داد. زين يآموزش يشود كه ربات را بتوان در كارگاه ها يابعاد كوچكتر باعث م 

  بهبود استحكام و وزن ربات) يبرا ٦٠٠٠ ومينيمستحكم (استفاده از آلوم يومينيبدنه آلوم 

 آن يبا استفاده از نرم افزار نوشته شده برا يورود يموتور از دستورها بيوارد به موتور و نحوه تعق يگشتاورها ليامكان تحل 
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  تابلوي آموزش ربات سه محور
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  دوره هاي برگزار شده در مركز مهارت آموزي و مشاوره شغلي -٩

 با همكاري ١٤٠٠-١٣٩٧در جداول و نمودار هاي زير تعداد دوره برگزار شده در مركز مهارت آموزي و مشاوره شغلي در سال     

  به شرح زير ارائه شده است. TMCدانشكده هاي مهندسي، هنر، كشاورزي، علوم، ادبيات و مركز 
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  هنردانشكده 
  سال  تعداد دوره
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  يكشاورزدانشكده 
  سال  تعداد دوره
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  علومدانشكده 
  سال  تعداد دوره
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  ادبياتدانشكده 
  سال  تعداد دوره
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 TMCمركز 

  سال  تعداد دوره
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  مجموع كل دوره ها
  سال  تعداد دوره
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١٤٠٠شده در سال دوره هاي برگزار   

  نام دوره  گروه

  دوره مقدماتي تنظيم دادخواست  حقوق
  انگليسي زبان مدرس تربيت دوره  زبان

  HYDRUSمدل سازي انتقال املاح و آلاينده ها در خاك با نرم افزار   مهندسي آب
  آشنايي با فرآيند فرآوري خوراك دام و طيور  علوم دامي
  مديريت گاوداري آرياآشنايي با نرم افزار   علوم دامي

  اثر اعمال آسايش بر تغذيه تحت شرايط تنش در نشخواركنندگان  علوم دامي
  ها در دام LPSكاربرد پروبيوتيك ها در كنترل عوارض   علوم دامي
  ايمني آزمايشگاه و آزمايشات كاربردي در علوم دامي  علوم دامي
  پرورش زنبور عسل  علوم دامي
  ويژگي ها، چالش ها و فرصت هاي پيش روجوجه آرين   علوم دامي
  كارگاه پرورش كبك  علوم دامي

  مديريت مقاومت آفات به حشره كشها  گياه پزشكي و باغباني
  گياه پزشك كاربردي:شناسايي و مديريت آفات در مزارع و باغات  گياه پزشكي و باغباني
  ٢انسكتاريوم  -درآمد در رشته گياهپزشكيجلسه سوم از سري جلسات ايده هاي كسب   گياه پزشكي و باغباني
  جلسه دوم از سري جلسات ايده هاي كسب درآمد در رشته گياهپزشكي - ١انسكتاريوم   گياه پزشكي و باغباني

  دوره آموزشي پايتون مقدماتي  مهندسي آب
  آشنايي با فرآيند فرآوري خوراك دام و طيور  علوم دامي
  ديريت دامپروريآشنايي با نرم افزار م  علوم دامي
  "فرير و سكلر"معرفي موزه چهلستون اصفهان و بررسي آثار ايراني نگارخانه  هنر اسلامي

  كارگاه پيشرفته طراحي و نقاشي روي پارچه  باستان شناسي
  نقاشي بر روي سفال  باستان شناسي
  كارگاه مقدماتي طراحي و نقاشي روي پارچه  هنر اسلامي

  دكوراتيو تابلوهاي نقاشي مقدماتي كارگاه  باستان شناسي
  طراحي لباس با نرم افزار فتوشاپ  صنايع دستي
  ٢كاربرد فتوشاپ در باز آفريني طرح فرش دستباف )سطح پيشرفته   صنايع دستي
  )١كاربرد فرش در طراحي و رنگ و نقطه فرش دستباف (پيشرفته   صنايع دستي
  كارگاه آموزش چاپ باتيك  صنايع دستي

  كاربرد فتوشاپ در طراحي و رنگ و نقطه فرش دستباف  دستيصنايع 
  آموزش طراحي با نرم افزار راينو  باستان شناسي
  كارگاه مقدماتي آموزش فتوشاپ  باستان شناسي
  محصولات هنري در فرايند برندسازي شخصي  صنايع دستي

  كارگاه مقدماتي نقاشي تابلوهاي دكوراتيو  باستان شناسي
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  Matlabآشنايي با نرم افزار   رياضي
  راهنماي زمين گردشگري  زمين شناسي
  گوهر تراش سنگ هاي قيمتي و نيمه قيمتي  زمين شناسي
  دوره جامع آموزش سئو  زيست شناسي
  Rروش هاي تك متغيره آمار زيستي در نرم افزار   زيست شناسي

  Spssتحليل آماري با   آمار
  با رويكرد رياضي و آمار Rنويسي آشنايي با زبان برنامه  آمار
  DIGSILENTتحليل سيستم هاي قدرت با نرم افزار   برق

  براي شبيه سازي آنتن ها و ادوات مايكروويو CSTو  HFSSآشنايي با نرم افزارهاي تخصصي   برق مخابرات
  ساختمانكشي و نصب تجهيزات فناوري فيبرنوري در كابل  برق مخابرات
  بند كابل نوريمفصل  برق مخابرات
  هاي فيبر نوريطراح شبكه  برق مخابرات

  KNXبرنامه ريزي سيستم مديريت هوشمند ساختمان با پروتكل   برق
  ) IOTطراح سيستم هاي هوشمند مبتني بر اينترنت اشياء (   برق
  اتوماسيون كار صنعتي  برق
  Pythonبرنامه نويسي   برق
  درجه دو PLCكارور   برق

  طراح و تحليلگر مـدارات ديجيتال با بردهاي آردوينو  برق الكترونيك
  PC-Laptopتعميركار ماهر   كامپيوتر
  after effect با ساز انيميشن طراح  كامپيوتر
  NETWORK+ دوره آموزش  كامپيوتر

  Power Factory DigSILENTكار با نرم افزار   برق
  آنها كاربرد و معدني آلات ماشين با آشنايي  معدن
  معدني تجهيزات پذيري نگهداشت و اطمينان قابليت ارزيابي  معدن
  آشنايي با ماشين آلات معدني و كاربرد آنها  معدن
  ارزيابي قابليت اطمينان و نگهداشت پذيري تجهيزات معدني  معدن

  مدلسازي و تحليل مصرف انرژي در ساختمان توسط نرم افزار انرژي پلاس  مكانيك
  آشنايي با نگارش پايان نامه ( مخصوص دانشجويان كارشناسي)  مكانيك
  شبكه سازي، مهارتي براي زنده ماندن و زندگي كردن  مكانيك

  دوره مقدماتي زبان برنامه نويسي پايتون  برق مخابرات
  پردازش سيگنال هاي ديجيتالي با نرم افزار متلب  برق مخابرات
  تصاوير ديجيتالي با متلبآموزش پردازش   برق مخابرات

  آموزش متلب مقدماتي و مباحث ويژه دوره دوم  مكانيك
  آموزش متلب مقدماتي و مباحث ويژه دوره اول  مكانيك

  HFSSآشنايي و تحليل تشديدگرها و فيلترهاي مايكرويو با نرم افزار   برق الكترونيك
  MATLABنويسي و نرم افزار كارگاه آموزشي زبان برنامه  عمران
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  ADSآشنايي و تحليل مدارات الكترونيكي فركانس بالا با نرم افزار   برق الكترونيك
  آشنايي با روش هاي تصميم گيري چندمعياره و فازي  معدن
  GIS با نرم افزار ArcGIS  جغرافيا
  مسيريابي مناطق گردشگري طبيعي  جغرافيا
  عملكردي شهرهاي جهاني شهرها و كارافريني نگاهي نو به تغيير كاركردي و  جغرافيا
  تجربه زيستي كارآفريني دانشجويان موفق جغرافيا  جغرافيا

  MBAدوره   جامعه شناسي
  gisدوره مقدماتي كارور   جغرافيا

  ICDLكاربر   TMCمركز 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

  

 


